
Polyoptimierung 
Mehrkriterielle Optimierung

Forderung
Ermittlung der Kompromissmenge für ein 2-kriterielles Optimierungsproblem

Technisches Modell
Freiträger mit Doppel-T-Profil

Für den vorgegebenen Belastungs-

fall sollen die Fläche und die Durch-

biegung minimale Werte annehmen.

Mathematisches Modell
Algorithmen für die Querschnittsfläche 

und die maximale Durchbiegung
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Festkörpermechanik

APPROX für Windows – Programmpaket zur Lösung

von Optimierungsaufgaben in Lehre und Praxis
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Optimierungsmodell für ein 2-kriterielles Polyoptimierungsproblem
Einseitig eingespannter und durch eine Kraft belasteter Profilbalken
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F1(X) = Q1(X):  Fläche:= Min!

F2(X) = Q2(X):  max. Durchbiegung:= Min!

Ersatzzielfunktion F(X) = FE(X):= Minimum!                          Vorgaben:
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F1N(X*)=1450mm2 F2N(X*)=0,364mm

F=10kN, E=2,1*105 MPa 

L=2000mm, a=5mm 

d=2c=10mm

Für λ = 0 bis λ = 1 wird über mehrer Optimierungszyklen die Kompromissmenge als Menge brauchbarer

Lösungen ermittelt und daraus eine geeignete (optimale) Variante ausgewählt.


