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Geschwindigkeitsermittlung über das Winkelhebelprinzip 
 

2-punktig gesteuerte Dreigelenkbögen 
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Geg.: vA , vB, nA, nB 
 
Ges.: vC , nC 

Lageplan 

 

vC = vA + vCA      vC = vB + vCB 
 

vA + vCA = vB + vCB 


