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Analysebeispiel 2
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liedriges Koppelgetriebe als Rastgetriebe (Ubertragungsgetriebe)

Ubertragungsfunktionen 0. bis 2. Ordnung, Beurteilung der Rastgiite
Verlauf der Gleichgewichtskraft Foq flr die tangential angreifende Kraft
Fc = Fe1= 60 N, Beurteilung des Kraftverlaufes, Betrag und Richtung von
Fo¢ in der Ausgangsstellung Gber den Leistungssatz mit Ubersetzung
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Rastsystem : Ao, X, y - Koordinatensystem
Gangsystem 3 : A, X3, y3 - Koordinatensystem
Gangsystem 6 : Co, X, Ys — Koordinatensystem

AntriebsgréBen

¢ =90° (Winkel fir Ausgangsstellung)
o = 1Trad/s (Winkelgeschwindigkeit)
a=0 (Winkelbeschleunigung)

Gliedlangen und Koordinatenwerte: Angaben im Getriebeschema




