
 
 
 
 

 
Sollkurve 
 

(Einführungsbeispiel 4) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Syntheseaufgabe 
 

Übertragungsgetriebe 
Forderungen an ÜF(0) und ÜF(1) für ψψψψ = 0 
Übertragungsfunktion 0. Ordnung in transformierter Form 
 
Forderungskatalog für Übertragungsgetriebe  
 

Es werden folgende Übertragungsfunktionen berücksichtigt: 
 

 ÜF(0)  transformiert 
 ÜF(1)  Umkehrlage: Forderungen an Winkelgeschwindigkeit nur für GST=1 
 

GST ψψψψ  in  Grad W0 W1 
1    
2    
3    

      

Komponenten des  3-dimensionalen Optimierungsvektors 
 

i Größe ximin ximax 
1 l3   
2 l4   
3 ϕanf   

 

TU Dresden 
Maschinenwesen 
Festkörpermechanik 
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ϕϕϕϕ - Achse für transformierte ÜF(0) 
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