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TU Dresden 
Maschinenwesen 
Festkörpermechanik 
 

 

Ebenenlagen E1, E2, E3, E4 
 

  Synthesebeispiel 2 
 

Forderungskatalog 
 

Ausgangsgetriebe RR RRR 
 

Abmessungen nach Schema 
Antriebsgrößen 

 

ϕ1,a = 180° 

ϕ2,a = 270° 

ϕ3,a = 0 

ϕ4,a = 90° 

Variablenvektor 13-dimensional 
 

Zuordnung 
 

X [1] = xB0 

X [2] = yB0 
X [3] = L3 = AB 
X [4] = L4 = B0B 
X [5] = x3K 
X [6] = y3K 

X [7] = ϕ1  

X [8] = ϕ2 

X [9] = ϕ3 

X[10]= ϕ4 
 

X[11]= L2 = A0A 
X[12]= xA0 

X[13]= yA0 
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