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Grafisches Vektorverfahren über EULER-Gln. und Satz von Burmester 
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Kurbelschwinge A0A(K)BB0 
 

geg.:  < vA > = 57mm , n = 60min-1

  

< aAt > = 26mm (Verzögerung) 
 

    α    = 90° ,      β = 30° 
 

ges.: vK , aA , aB , aK , aKn , aKt  
  

vA , vK  in m/s 
 

 aA , aB , aK in m/s2  

Satz von Burmester 
 

     A B K ~   A'' B'' K'' 
 

Euler'sche Gleichungen 
 

    vB = vA + vBA 
  

          aB = aA + aBA 
 

    aBn + aBt = aAn + aAt + aBAn + aBAt 

 


